PATTYN

SOLUCION DE ROBOT 3 EN 1
ARGOROBOT-41

Solucion de control de calidad, conteo y pick & place para alimentar
cualquier contenedor con cualquier tipo de bolsa y producto.

VERSATIL
SOLUCION DE
PICK & PLACE

Maxima versatilidad Solucion robusta

¢ Una solucion para una amplia gama de productos e Transporte de cajas disefado para un flujo dptimo
ligeros y pesados en bolsas y crudos e Cambio rapido entre productos y cajas

e Transportador extra ancho disponible e Control de calidad y conteo especifico del

¢ Empaque consistente de sus productos - 24/7 producto en linea

¢ |os productos no conformes son expulsados ¢ Los productos a granel pueden ser empacados de

forma independiente por los robots

Mire el video
en pattyn.com



ESPECIFICACIONES TECNICAS
ARGOROBOT-41

Tecnologia 3D y de vision en color

e Sistema de escaneado 3D de alta precision para garantizar la forma del
producto

e |os productos no conformes son identificados y no se toman

e Argo3D© en el interior: la Ultima generacidn de estereovision 3D

Transporte de cajas
e Distribucion de cajas vacias y recogida de cajas llenas

desde un transportador central situado bajo el flujo de productos
e Las cajas vacias se almacenan antes para garantizar

el funcionamiento continuo de los robots

Sistema de picking robotizado

e El exclusivo software Pattyn maximiza la eficiencia del robot

e Minima interferencia con los productos y maxima velocidad

e Posibilidad de acceder al robot durante el proceso de produccion

Manipulacion del producto

e Los robots disponen de 2 ventosas individuales o pinzas mecanicas para
garantizar una manipulacion cuidadosa del producto

e Cambio de pinzas rapido y sin herramientas

e |acombinacién 6ptima de recogida doble/descarga simple, recogida doble/
descarga doble o recogida simple/descarga simple se elige en funcion del
producto y su disposicion de embalaje

e Soélo se recogen los productos conformes, los no conformes se descartan al final
de la linea.

Manipulacion de productos a granel

e Estacion de llenado directo de productos a granel MEC-11 disponible
opcionalmente

e No es necesario prever una capacidad adicional del robot para productos a
granel de gran volumen

e La combinacion del conteo por vision 3D y un sistema opcional de dedos
ascendentes separa con precision el flujo de productos en lotes

POOOP

Argorobot

3D Vision

Recogida doble

Barrera de dedos

CAPACIDADES POR ROBOT (HASTA)

Doble recogida / Una sola Doble recogida / Doble Recogida simple / des-

descarga descarga carga simple
Tarifa 2000 p/h 1500 p/h 1250 p/h
Peso maxima del producto 600 g 600 g 2000 g
Anchura maxima del producto 180 mm Limite de tamano de la caja
TAMANOS DE LAS CAJAS

Largo Anchura Altura (solapas abiertas)

Min 400 mm 300 mm 250 mm
Max 610 mm 410 mm 550 mm
CONSUMO POR ESTACION (ABB)
Potencia instalada 7 kW Voltaje 3x 400V +E/50Hz
Suministro de aire 6 bares Consumo de aire 100 NI/ min

CONSTRUCCION

Construccion de acero pintado

Peso 1000 kg
OPCIONES (MAS OPCIONES DISPONIBLES, POR FAVOR CONTACTE A PATTYN)
Ancho de la cinta de producto de 870, 1000, 1300 6 1500 mm

Cémara lineal de color 4K para control del aspecto

MEC-11 llenadora de cajas a granel

Pattyn
ZI de la Glébe - 314 Rue de la murette
12200 SAVIGNAC - France
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Turnkey solutions for industrial packaging.



